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2.1.

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
instalacji BMS w ramach inwestycji: ROZBUDOWA BUDYNKU HALI NR 4 ORAZ
BUDOWA PARKINGU - DO 60 STANOWISK POSTOJOWYCH | DROG
WEWNETRZNYCH, PRZEBUDOWA WJAZDU NA PARKING GLOWNY ORAZ
BUDOWA | DOPOSAZENIE LABOLATORIOW BADAWCZYCH - BUDOWA
INSTALACJI FOTOWOLTAICZNEJ, BUDOWA INSTALACJI TURBIN
WIATROWYCH, BUDOWA STANOWISK DO tADOWANIA SAMOCHODOW
ELEKTRYCZNYCH NA POTRZEBY POLITECHNIKI SWIETOKRZYSKIEJ, NA
TERENIE DZIALEK NR187/11, 187/13, 187/15, 187/17, 187/18, 187/22, 187/26,
187/30, 187/33, 187/35, 187/42, 187/45, 187/52, 187/59, 187/65, 187/66, 187/67,
187/135, 187/20, 187/82, 187/83, 187/84, 187/85, 187/97, 187/127, 187/129,
187/133, 266/3, 149/2, 151, 187/21, 187/51, 187/115, 187/121, 143/1, 143/2, 159,
187/10, 187/12, 187/14, 187/16, 187/24, 187/25, 187/32, 187/34, 187/60, 187/64,
187/72, 187/73, 187/117, 187/123, 172, 187/41, 187/125, 187/119, 187/131, 187/61,
187/62, 187/63, 187/50, 187/75, 187/3, 187/4, 187/5, 187/53, 187/27, 187/29, 182,
187/1, 187/88, 187/96, 187/94, 187/6, 187/28, 181, 187/8, 187/37 OBREB 0011 W
KIELCACH ZLOKALIZOWANYCH PRZY AL. TYSIACLECIA PANSTWA
POLSKIEGO 7 W KIELCACH - W RAMACH ZADANIA: "CENWIS - CENTRUM
NAUKOWO-WDROZENIOWE INTELIGENTNYCH SPECJALIZACJI REGIONU
SWIETOKRZYSKIEGO".

Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt 1.3

Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji
robot instalacji niskoprgdowych wewnetrznych w projektowanym budynku CENWIS
polegajacych na budowie instalacji BMS w ktorej sktad wchodza:

Instalacja automatyki wentylaciji

Instalacja automatyki klimatyzacji

Instalacja automatyki oswietlenia

Monitorowanie wezia cieplnego

Monitorowanie instalacji elektrycznych

MATERIALY | URZADZENIA

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i skladowania.

Warunki podano w czesci ogolnej specyfikacji technicznej. Mogg by¢ stosowane
wyroby producentdw krajowych i zagranicznych posiadajgce Krajowe Oceny
techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Wykonawca uzyska
przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Budowlanego.



Instalacja automatyki wentylacji mechanicznej

Do sterowania centralami wentylacyjnymi stosowa¢ wymienione badz rownowazne
elementy spetniajgce nastepujace parametry rownowazno$ci:
Sterownik PLC - Cimon CM3:
o Budowa modutowa, pozwalajgca rozszerzaé sterownik o kolejne 1/10
Programowanie on-line
Wewnetrzna pamie¢ programu typu flash
Obstuga protokotu Modbus RTU/TCP
Porty RS232, RS485, Ethernet

Przetwornica czestotliwosci:

e Whbudowany port RS485 z protokotem Modbus
Wbudowany filtr sieciowy
Zdolnosc¢ przecigzenia do 120% przez 60s
Czestotliwosci minimum do 100Hz
Automatyczna regulacja napiecia AVR
Zintegrowany panel z wyswietlaczem

Panele operatorskie:

Przekatna minimum 4”

Rozdzielczo$¢ minimum 480x272

Ekran dotykowy rezystancyjny

Interfejsy RS232, RS485, Ethernet

Slot na karte SD
e Obstuga protokotu komunikacyjnego Modbus RTU/TCP

Oprogramowanie panela musi posiadac nastepujgcg funkcjonalnosc:
e Logowanie uzytkownikéw na roznych poziomach uprawnien

Odczyt parametrow pracy centrali

Zadawanie parametréw pracy centrali

Wyswietla¢ aktualne i archiwalne alarmy

Wyswietla¢ aktualne i archiwalne trendy wielkosci mierzonych

Czujniki temperatury:

o Napiecie zasilania 24VDC
Wyjscie napieciowe 0-10V o charakterystyce liniowej
Zakres pomiaru temperatury od -30°C do 70°C
Obudowa o szczelnosci IP65

Czujniki ci$nienia:
e Napiecie zasilania 24VDC
o Woyjscie napieciowe 0-10V o charakterystyce liniowej
e Zakres pomiaru cisnienia od 0 do 500Pa
e Obudowa o szczelnosci IP65

Presostaty réznicowe:
e Zakres nastawy presostatu od 20 do 300Pa
e Presostat dziatajgcy w niskich temperaturach
e Obudowa o szczelnosci IP65



Sitowniki:

Zasilanie 24VDC dla sitownikow z wejsciem analogowym

Sygnat sterowania analogowego 0-10V

Sygnat sprzezenia zwrotnego 0-10V lub 2-10V dla sitownikéw z wejsciem
analogowym

Zasilanie 230VAC dla sitownikow zamknij/otworz

Sitowniki ze sprezyng powrotng

Minimalna sita: 4Nm

Czas otwarcia/zamkniecia 150s

2.3. Wizualizacja SCADA

Funkcje realizowane przez wizualizacje SCADA:

Monitorowanie parametrow pracy wszystkich instalacji zawartych w BMS
Zadawanie parametréw pracy wszystkich instalacji zawartych w BMS
Sterowanie reczne urzgdzeniami podtgczonymi do BMS

Przedstawienie parametrow pracy na wykresach

Tworzenie raportow dobowych, miesiecznych Ilub za dowolny okres
do oprogramowania typu Excel i Word

Logowanie uzytkownikow na réznych poziomach uprawnienh

Wyswietlanie aktualnych i historycznych alarmow

Wyswietlanie historii zdarzen

Wymagania dla oprogramowania SCADA:

Obstuga redundanc;ji

Mozliwosc¢ tworzenia raportow do plikow typu doc i xIs

Obstuga minimum czterech monitoréw z réznymi synoptykami
Mozliwos¢ zdalnego podgladu poprzez przeglgdarke internetowg
Mozliwos¢ zdalnego podgladu poprzez urzgdzenia mobilne

Serwery aplikacji SCADA

Dla utrzymania ciggtosci pracy systemu w przypadku awarii projektuje sie dwa
serwery, na ktorych aplikacia SCADA bedzie dziatata w trybie redundantnym.
Minimalne parametry serwerow:

Obudowa typu Rack 1U

Procesor: Intel E3845 Quad Core 1.91GHz - bezwentylatorowy

RAM 4GB

Dysk twardy SSD 120 GB

Zigcze do podfgczenia dysku zewnetrznego SATA X 1

Karta Gigabit Ethernet - 2 Portowa

System operacyjny Windows Embedded 8.1 Industry Pro lub Windows 7
Professional (DSP)

Stacja robocza aplikacji SCADA
Dla obstugi przewidziano jeden komputer z zainstalowanymi czterema monitorami.
Minimalne parametry komputera:

Procesor Intel Core i5-7500
RAM 8GB
Dysk twardy 1TB



2.4,

o Karta sieciowa Gigabit Ethernet
e System operacyjny Windows 7 Pro
Minimalne parametry monitoréw:
Przekatna 24”
Rozdzielczo$¢ minimum 1920x1080
Proporcje ekranu 16:9
Powtoka matrycy matowa
Podswietlenie LED
Kat widzenia w pionie/poziomie: 178/178
e Mozliwos¢ zawieszenia na Scianie
Zestaw komputerowy dostarczony z klawiaturg, myszg oraz niezbednym
oprogramowaniem.

Instalacja monitorowania parametréw sieci elektrycznej
Monitorowanie instalacji elektrycznej odbywa sie za pomocg magistrali RS485 dzieki
analizatorom sieci oraz wytgcznikom posiadajgcym ukfady pomiarowe i interfejs
komunikacyjny. Monitorowanie odbywa sie przy uzyciu protokotu Modbus RTU.
Urzadzeniem zbierajgcym dane, analizujgcym i zarzgdzajgcym jest sterownik PLC
0 nastepujgcych parametrach:
o Budowa modutowa, pozwalajgca rozszerzaé¢ sterownik o kolejne 1/0
¢ Programowanie on-line
e Wewnetrzna pamie¢ programu typu flash
e Obstuga protokotu Modbus RTU/TCP
e Porty RS232, RS485, Ethernet
Sterownik PLC gromadzi dane i wysyla je do aplikacji typu SCADA. Do
przedstawienia wszystkich gromadzonych parametréw stuzy réwniez panel
operatorski zainstalowany na elewacji szafy RA-WO.
Minimalne parametry panela operatorskiego:
Przekgtna minimum 10”
Rozdzielczo$¢ minimum 800x600
Ekran dotykowy rezystancyjny
Interfejsy RS232, RS485, Ethernet
Slot na karte SD
e Obstuga protokotu komunikacyjnego Modbus RTU/TCP
Oprogramowanie panela musi posiada¢ nastepujgcg funkcjonalno$c¢:
¢ Logowanie uzytkownikéw na ré6znych poziomach uprawnien
e Odczyt parametréw pracy urzgdzen
e Zadawanie parametrow pracy
o Wyswietla¢ aktualne i archiwalne alarmy
o Wyswietla¢ aktualne i archiwalne trendy wielkosci mierzonych
Na panelu nalezy wizualizowaé wszystkie systemy podigczone do BMS.



2.5. System sterowania oswietleniem

Sterowanie oprawami oswietleniowymi na korytarzach realizowane jest poprzez
magistrale Dali. Oprawy wyposazone sg w ukfady regulacji oraz czujniki natezenia
oswietlenia. Sterowanie oprawami odbywa sie za pomocg sterownika PLC
zlokalizowanego w szafi RA-WO0 poprzez moduty RESI-DALI-MODBUS. Do realizacji
komunikacji sterownika z oprawami mozna zastosowa¢ dowolny modut spetniajgcy
warunki rwnowazno$ci:

Obstuga protokotu Modbus RTU

Wbudowany port RS485

Interfejs RS485 pracujgcy z predkosciami 9600, 19200, 38400b/s
Konfigurowalne parametry potgczenia szeregowego

Obstuga minimum 64 urzgdzen podtgczonych do magistrali

2.6. System monitoringu pozostatych elementéw systemu

2.6.1. Wezet cieplny
System BMS monitoruje prace wezta cieplnego za pomocg magistrali RS485
z protokotem Modbus. Sterownik wezia cieplnego jest podtgczony do sterownika PLC
zlokalizowanego w szafie RA-WO0. Sterownik zbiera dane i przesyta je do systemu
SCADA. Z poziomu wizualizacji nalezy zapewni¢ mozliwos¢ zadawania parametréw
pracy wezia cieplnego.

2.6.2. Klimatyzacja
Agregaty klimatyzacyjne podtgczone za pomocg magistrali RS485 do sterownika PLC
zlokalizowanego w szafie RA-W1. Sterownik wymienia dane z agregatami oraz
przesyta je do systemu SCADA gdzie nalezy wizualizowac¢ prace urzgdzen
klimatyzacyjnych. Nalezy przewidzie¢ w systemie SCADA harmonogram pracy dla
jednostek klimatyzacyjnych.

2.7. Instalacja systemu okablowania strukturalnego.
System LAN powinien spetnia¢ okreslone ponizej cechy:

Wszystkie produkty okablowania strukturalnego muszg by¢ fabrycznie nowe.
Producent okablowania strukturalnego musi objg¢ zainstalowany system
okablowania strukturalnego bezptatng, 25 letnig systemowg gwarancjg
niezawodnosci, ktéra obejmie tory transmisyjne miedziane i swiattowodowe w
zakresie tgcza Channel, kable instalacyjne, zlgcza, kable krosowe i
przytagczeniowe.

Gwarancja musi by¢ udzielona przez Producenta bezposrednio
Zamawiajgcemu.

Udzielona Gwarancja ma obejmowac tzw. gwarancje systemowag: Producent
zagwarantuje, ze jesli w jego produktach podczas dostawy, instalacji bgdz
eksploatacji wykryte zostang wady lub usterki fabryczne, to produkty te
zostang naprawione bgdz wymienione.

Instalacja musi by¢ wykonana przez Certyfikowanego Instalatora systemu
okablowania strukturalnego.

Wykonawca autoryzujgcy system okablowania strukturalnego musi posiadac
uprawnienia do objecia zainstalowanego systemu 25 letnig systemowa
gwarancjg niezawodnosci nadane przez producenta okablowania
strukturalnego.

CatosC robot wykonaC zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi normami i
przepisami, a w szczegolnosci przepisami BHP i P.poz.



o Wszystkie zamontowane urzgdzenia i materiaty muszg posiada¢ wymagane
polskim prawem certyfikaty, atesty i dopuszczenia do stosowania w
budownictwie.

e Komplet takich dokumentéw nalezy przekaza¢ Inwestorowi przed ich
montazem do zatwierdzenia oraz po zakonczeniu prac.

e Montaz wszystkich urzadzen winien by¢ wykonany zgodnie z instrukcjg
montazowa danego urzgdzenia dostarczong przez producenta.

Kable miedziane krosowe: nalezy stosowac¢ kable miedziane krosowe spetniajgce
nastepujace cechy:
e nalezy zastosowac¢ kabel o wydajnoéci kat.6a, ekranowany.
e nalezy stosowac¢ Kkolorystyczne oznaczanie wtykéw, w zaleznosci od
przeznaczenia kabla.
¢ kolorowe identyfikatory nalezy naktada¢ na wtyki RJ45.
e nalezy dostarczy¢ dla wszystkich punktéw GDP ilo$¢ kabli krosowych réwng
sumie wszystkich portéw RJ45 dostarczonych wszystkich paneli rozdzielczych
RJ45 w danym punkcie GPD.
e dtugosc: min. 1.8m.

Kable miedziane przylgczeniowe: nalezy stosowac kable miedziane przytgczeniowe
spetniajgce nastepujgce cechy:
¢ nalezy zastosowac kabel o wydajnosci kat.6A, ektranowany.
e nalezy stosowac rézng kolorystyke kabli przytgczeniowych w zaleznosci od
przeznaczenia kabla,
e nalezy dostarczy¢ min. 2 sztuki kabla przytgczeniowego dla kazdego punktu
PEL dla kazdego obiektu Zamawiajgcego.

Panele rozdzielcze: nalezy stosowaé panele rozdzielcze RJ45 krosowe spetniajgce
nastepujace cechy:

e nalezy zastosowaC¢ ekranowane panele rozdzielcze RJ45 (kat.6a),
posiadajgce standardowg szerokos¢ 19” wysokos¢ 1U oraz wyposazone w 24
porty RJ 45 (kat.6a).

e zastosowane panele rozdzielcze muszg umozliwia¢ elastyczny system opisu
portéw RJ45, umozliwiajgcy zamieszczenie etykiet opisowych.

e nalezy zapewni¢ mozliwos¢ kolorystycznego oznakowania tgczy okablowania
w zaleznosci od ich przeznaczenia (co najmniej 4 kolory oznacznikow).

Szafa dystrybucyjna RACK PPD-A nalezy stosowaé szafy spetniajgce nastepujgce
cechy:

e nalezy uzy¢ szaf dystrybucyjnych 19” wolno-stojgcych o wymiarach min. 600 x
min. 800 mm (szer. x gt.).
min. 42U pojemnosci uzytecznej do instalacji urzgdzen w pozycji poziomej,
konstrukcja metalowa malowana proszkowo,
klasa ochrony IP20 lub wyzsza,
drzwi przednie z perforacjg, montaz prawo lub lewostronny,
zamek w drzwiach przednich zamykany na klucz,
demontowane ostony boczne, zamykane na klucz,
demontowana ostona tylna, perforowana, zamykana na klucz (klucz wspdiny z
zamkiem przednim),



2.8.

2.9.

4.1.

e przystosowana do poprawnej instalacji dostarczonych serweréw rack wraz z
ich fabrycznymi prowadnicami przewodéw,

o fabryczna mozliwos¢ trwatego tgczenia wielu szaf jednakowego typu,

o Woyposazenie: listwa zasilajgca 19” min 5x - 2 sztuki, panel wentylacyjny 19” z
- 1 sztuka, panel 19” 1U porzadkujacy kable krosowe- 14 sztuk,) komplet linek
uziemienia z szyng - 1 sztuka.

Urzadzenia aktywne Przelgcznik 24 nalezy stosowacC przetgczniki aktywne
spetniajgce nastepujgce cechy:

e klasa produktu: przetgcznik sieciowy zarzadzalny.

e architektura sieci LAN: Gigabit Ethernet.

e liczba portow 1000BaseT (RJ45): min.24sztuk.

e liczba portow COMBO (Gigabit Ethernet / Small Form-Factor Plugable (SFP)):

min.4 szt.
e porty komunikacji: RS232 (DB9) lub inny.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty te zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inspektora. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedag
one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, aby
zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos$ci do robot i byty dostepne do kontroli Inspektora.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub w projekcie organizacji robdt,
zaakceptowanym przez Inspektora. W przypadku braku ustalen sprzet powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca dostarczy dla
Inspektora kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

WYKONYWANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania robét.
Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci ogolnej specyfikacji techniczne;.



5.1.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ogdlnej specyfikacii
technicznej. Wykonawca powinien zapewni¢ kierowanie robotami, ktérych dotyczy
niniejsza specyfikacja, przez osobe posiadajgcg odpowiednie kwalifikacje formalne i
doswiadczenie zawodowe. Kwalifikacje formalne kierownika budowy okresla Prawo
Budowlane. Kierownik budowy ma obowigzek Scistej wspotpracy z Inzynierem
Budowy. Roboty powinny by¢ wykonywane ze szczegodlng dbatoscig o ich jakosc,
przy zachowaniu wymagan przepiséw i zasad sztuki budowlanej. Jesli zastosowane
wyroby majg instrukcje producenta okreslajgcg sposéb ich stosowania, nalezy
przestrzega¢ zasad podanych w tej instrukcji. Podczas realizacji rob6t obowigzuje
wykonywanie ich w $cistej zgodnosci z projektem. Wszelkie odstepstwa od projektu
muszg by¢ poprzedzone odpowiednim wpisem dokonanym przez kierownika budowy
do dziennika budowy i wpisem Inzyniera akceptujgcym propozycje zmiany.

Roboty budowlane (kable), ktére w dalszej fazie robot bedg ukryte przed
bezposrednig oceng, powinny by¢ przedmiotem odbioru zanim zostang ukryte.
Odbiodr taki wymaga sporzgdzenia ,Protokoét odbioru czesciowego”. Na wykonanie
robét zanikajgcych musi by¢ sporzadzony ,Protokét odbioru robot zanikajgcych”,
podpisany przez inspektora nadzoru inwestorskiego w czasie, w ktorym ocena
ilosciowa i jakosciowa tych robdt byta mozliwa. Na wykonanie robét dodatkowych
musi by¢ sporzadzony ,Protokdt koniecznoéci wykonania robdét dodatkowych”,
podpisany przez inspektora nadzoru inwestorskiego i przedstawiony Inwestorowi do
akceptacji przed wykonaniem tych robét. Roboty muszg by¢ prowadzone w sposob
bezpieczny dla pracownikéw wykonawcy i pozwalajgcy na bezpieczng prace
personelowi przysztych uzytkownikow. Wykonanie robét objetych projektem powinno
by¢ zgodne z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie, z postanowieniami normy Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe oraz z pozostatymi
normami wymienionymi w p. 10. Kontrola jakosci wykonanych roboét budowlanych
powinna odbywac sie na biezgco i powinna by¢é dokonywana przez kierownika
budowy i Inzyniera. Po zakohczeniu robot kierownik budowy i Inzynier powinni wpisac
do dziennika budowy oswiadczenie o ich zakonczeniu, a takze o wykonaniu robot
zgodnie z projektem i zmianami wpisanymi w trakcie realizacji do dziennika budowy
oraz zgodnie z powotanymi przepisami i normami. W ramach przygotowania do
odbioru koncowego kierownik budowy powinien, zgodnie z Ustawg Prawo
budowlane, przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg wykonanych robét
budowlanych.

Instalacja okablowania strukturalnego

Kontroli podlega jakos¢ dostarczanych materiatow, sposéb prowadzenia
oprzewodowania, wykonanie zabezpieczenia przepustéw oraz montaz, lokalizacja i
oznaczenie zakohczen. Sprawdzeniu podlega sposob uktadania i montazu
oprzewodowania, jakos¢ montazu zakonczen kablowych i montazu szaf
dystrybucyjnych. W szczegdlnosci nalezy zwroci¢ uwage na uktadanie okablowania w
zakresie zachowania zalecanego przez producenta promienia zgiecia i dtugosci
odcinkéw kablowych co do zgodnosci z istniejgcymi normami, zabezpieczenie odejs¢
od gtéwnych kanatéw kablowych, realizacja przejs¢ przez kondygnacje, sprawdzenie
przez rzeczoznawce ppoz, sposobu wykonania i zabezpieczenia przepustow
kablowych oraz utrzymanie przewidzianych normg parametréw logicznych.
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OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ogolnej specyfikacii.

Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru robét ;

e kable, przewody - 1 mb

e urzadzenie - 1 szt. (kpl.)
Nie dolicza sie ubytkéw technologicznych powstalych w wyniku ciecia kabli o
dtugosciach fabrycznych.

Podstawy wyceny

Jako podstawe wyceny kosztorysu zastosowano nastepujgce KNR:

e KNNR 5-02 PRZEWODY KABELKOWE UKLADANE P.T. W GOTOWYCH
BRUZDACH

e KNNR 5-03 MONTAZ OSPRZETU INSTALACYJNEGO

e KNNR 5-04 URZADZENIA ROZDZIELCZE | APARATY ELEKTRYCZNE
NISKIEGO NAPIECIA

e KNNR 5-11 KONSTRUKCJE WSPORCZE

¢ KNNR 5-12 PRACE UZUPELNIAJACE

e KNNR 5-13 SPRAWDZENIE | POMIAR OBWODU ELEKTRYCZNEGO
NISKIEGO NAPIECIA

e KNR AT 14 OKABLOWANIE STRUKTURALNE

ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ogdlnej specyfikacji

Odbiory miedzyoperacyjne:

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

przebieg tras kabli i przewodow,

e jakosc¢ potgczen elektrycznych,

e typ zastosowanych przewodow i kabli, sposéb ich prowadzenia i mocowania,
stan izolacji, oznaczenia,

¢ |okalizacja osprzetu i urzadzen, zgodnosé typow z dokumentacjg projektowq i
prawidtowos$¢ oznaczen

e sprawdzenie tabliczek znamionowych, oznacznikow itd.

Odbidr czesciowy:

Odbiorowi czesciowemu nalezy podda¢ elementy urzgdzen instalacji, ktérych w
wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru
koncowego, w szczegdlnosci dotyczy to odbioréw robdét zanikajgcych. Kazdorazowo
po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢ sporzgdzony protokdt i
dokonany zapis w dzienniku budowy.
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Odbioér koncowy:
Przy odbiorze linii kablowych nalezy przedtozy¢ protokét odbioréw czesciowych przed
zasypaniem. Przy odbiorze instalacji teletechnicznych wewnetrznych nalezy
przedtozy¢ protokdt odbiorow czedciowych przewodow przed tynkowaniem, w
szczegolnosci nalezy skontrolowac:
e uzycie wlasciwych materiatéw, elementéw i urzadzen,
prawidtowos¢ wykonania i zabezpieczenia potgczen,
jako$¢ zastosowanych materiatéw,
odlegtosci przewodow wzgledem siebie, wzgledem przegrod budowlanych i
innych instalacji,
prawidtowosc¢ dziatania zabezpieczen,
skuteczno$¢ ochrony od porazen,
stan izolacji,
wartosci rezystancji uziemien ,
prawidtowos¢ zainstalowania aparatow i urzadzen,
zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ogdlnej specyfikacji.

PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY:

ISO/IEC 11801:2002 Information technology. Generic cabling for customer premises.
EN 50173:2002 Information technology. Generic cabling systems Part 1. General
requirements

and office areas. Norma europejska ustanowiona przez CENELEC TC 215,

EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania.

EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 2:
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnagtrz budynkow.”

ANSI/TIA/EIA 568B:2002 Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components
Addendum

1. Transmission Performance Specifications for 4-pair 100 ohm Category 6 Cabling.
PN-EN50173:2004 Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego
czesé 1.

EN 50346:2002 Information technology. Cabling installation — testing of installed
cabling.

PN-IEC 60050-826:2000. Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne

w obiektach budowlanych

PN-IEC 60364-1: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot

PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdine

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60027-3:2004 Oznaczenia wielkosci i jednostek miar stosowanych w
elektryce Czesc 3:

Wielkosci logarytmiczne i wielko$ci z nimi zwigzane; IDT IEC 60027-3:2002 (gr.

cen. G). Data publikacji: 2004-03-22.

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Badanie



zainstalowanego okablowania; IDTEN 50346:2002 (gr. cen. P). Data publikacji: 2004-
03-26

WARUNKI TECHNICZNE:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie wraz z
pbzniejszymi zmianami (Du z 2004 poz 1138)



